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AR Assistant
Advanced rider assistant system

UZivatelska pfrirucka

1. Pfedmluva

Gratulujeme k zakoupeni produktu HealTech AR Assistatnt (ARA). Predstavte si AR asistenta
jako vaseho strazného andéla! ARA je kompletni bezpecnostni balicek v jedné krabicce,
kterou Ize instalovat na &irokou $kalu silni¢nich a drdhovych / zavodnich motocykld, které
nemaji tovarné vybavené bezpecnostni prvky.
ARA je jediny bezpecnostni modul na trhu, ktery je bezdratové nastavovan prostrednictvim
mobilnich zafizeni Android a iOS pomoci bezplatné a snadno pouzitelné aplikace, ktera je
lokalizovana do Cestiny!

ARA modul lze pouzivat také na motocyklech bez ABS s pridavnymi kotoudi a snimaci
predniho kola (soucasti prislusnych sad ARA pro motocykly bez ABS).

Specifické funkce lze ovladat za jizdy pomoci prepinace namontovaného na fiditkach, napfr.
pFi mokru pfepnout jednoduse pfepnutim prepinace na pfed-nastaveny madd dést.

Pro vice informaci o produktu, navstivte stranky

https://www.gipro.cz/cs/advanced-rider-asistent-ara__1617

2. Kompatibilita mobilnich zarizeni

© iOS zafrizeni:
Kompatibilni s iPhone/iPad zafizenimi s operatnim systémem iOS 11.0 a novéjsi.

© Android zafizeni:
Kompatibilni s Android zafizenimi s operacnim systémem Android 5.0 (Lollipop) a novéjsSim.

3. Vlastnosti

© Anti-Wheelie & kontrola trakce (Traction Control - AW-TC)

Nastavitelné ve 12 stupnich, aby odpovidaly vasemu stylu jizdy a podminkam na silnici / trati.
Lze zcela deaktivovat bud' v aplikaci ARA, nebo pomoci dodavaného vypinace na fiditka. ARA
zajiStuje optimalni pfilnavost a maximalni zrychleni za vSech podminek na silnici. ZvySuje
bezpecnost rozjezdu a vaSe ¢asy na kolo!

© Kontrolarozjezdu (Launch Control - LC)
Uz zadna nechténa wheelie pfi startu. Uzijte si vzruSujici zrychleni v kombinaci s maximalni
ucinnosti. Prizplsobte nastaveni spusténi kombinace jezdce a stroje na maximum.

© Omezovac prajezdu boxy (Pit lane limiter - PIT)
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Omezi rychlost motocyklu, kdyz je zapnuty spinac PIT. Nezbytné pro dodrzeni povinného
rychlostniho limitu v boxové uliCce, ale také skvéla funkce omezovace nejvyssi rychlosti pro
meéné zkuSené jezdce.

o Uzasna kompatibilita a snadna instalace

ARA je kompatibilni se vS8emi motocykly, ktera maji jeden nebo vice valcu a tranzistorem Fizené
zapalovani (TCI). NENi kompatibilni se starymi modely, které maiji zapalovani kondenzatoru
(CDI). Modely bez ABS vyzZaduji sadu disk ARA a senzorl. Funguje spole¢né se vSemi
ostatnimi produkty HealTech.

4. Zaruka

Vyrobce HealTech Electronics Ltd. zaru€uje, Ze je produkt bez chyb materialu a zpracovani po
dobu 2 let.
Zaruéni doba zacina datem nakupu.

5. Specifikace

- Napdjeci napéti: +8V az+20V

- Maximalni napdjeci proud pfi 12 V: 150 mA

- Provozni teplota: -40° C az +80° C

- Vodéodolnost (IP68)

- Rozméry jednotky: 50 x 57 x 17 mm

- Ochrana proti pfepolovani a pfechodovym jevim

6. Instalace

Diky sofistikovanému provedeni je potfeba pfi instalaci a nastaveni ARA vyZadovana peclivost a
trpélivost.

Vyrobek mulze byt instalovany na vSechny motocykly vybavené ABS pomoci uréenych
montaznich kitd (oznaceni ARA-Kxx). Motocykly bez ABS pak vyzaduji specifické montazni kity
s kotou€em a snimatem  ota€eni na pfedni  kolo (oznaeni  ARA-DxXx).
Kotou€e pro méfeni otaCeni se montuji pod Srouby brzdovych kotoucu. DoporuCujeme ovéfit
v servisnim manualu k danému motocyklu pfislusné instrukce na povolovani a dotahovani
Sroubl na momentovou hodnotu udanou vyrobcem pomoci momentového kli€e, a pouzivat pfi
montazi doporu€eny typ a mnozstvi pojistné tekutiny / lepidla.

Pro usnadnéni co nejsnazsi instalace zkuste ovéfit dostupnost dodate¢nych foto navodi na
strance vyrobce

www.healtech-electronics.com/ARA
Ci na strankach www.gipro.cz u pfislusného produktu v sekci Pfilohy.
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7. Provoz

© Anti-Wheelie & kontrola trakce (Traction Control - AW-TC)
Kontrola trakce a anti-wheelie systém snima a porovnava impulsy rychlosti pfedniho a zadniho

kola 100 krat za sekundu, takze aby mohl snizit vykon vykon motoru na pozadovanou uroven,
pro pomoc zadnimu kolu znovu ziskat trakci a/nebo snizi zdvihnuti pfedniho kola. Citlivost Ize
nastavit od 1 do 12, kde stupen 1 témér nezasahuje, zatimco stupen 12 je nejrazantnéjsi, vhodny
do mokra a kluzké povrchy (rezim desté). Po uspésné instalaci doporu€ujeme nastavit citlivost na
stupen 10. Od toho to postupné snizujte podle vase preference pfi jizdé, dovednosti, podminky
silnice/traté, atd. MUzZete nastavit minimalni a maximalni hodnoty otacek, tedy kdy kontrola trakce
a anti-wheelie systém nebude zasahovat pod a nad tyto hodnoty otacek.

Upozornéni:

- Kontrola trakce a anti-wheelie jsou oba systemy VYPNUTY, kdyz je aktivni Launch control nebo
omezovac prujezdu boxy Pit-limiter.

- Protoze je kontrola trakce a anti-wheelie systém zalozen na vyhodnocovani otaceni kol, je
nezbytné, aby byly dostupné signaly otaCeni z obou kol souCasné. Pfi pouziti snimace otaceni
kola z pfisluSenstvi dodané s ARA, zaijistéte jeho spravnou instalaci a aby snimac fungoval. Bez
signalu predniho kola, ARA jednotka nemuze fungovat!

© Kontrola rozjezdu (Launch Control - LC)

Tato funkce je primarné zamérena pro zavodni jezdce, ale mize byt pouzivana napfiklad i pfi
zavodech na uzaviené trati. Pro nejefektivnéjSi rozjezd musi mit zadni pneumatika perfektni
dotyk, zatimco jezdec udrzuje motor v optimalnich otackach kfivky to¢ivého momentu. Provedeni
spoustéci sekvence rozjezdu spravné vyzaduje hodné zkuSenosti a dovednosti. Zde vstupuje na
pomoc ARA asistent. Umozni drzet otaCky tak vysoko jak je mozné, bez zabranéni prokluzu
zadniho kola a udrzuje zaroven pfijatelny zdvih pfedniho kola, aby nenechal jezdce spadnout
diky nekontrolovatelnému wheelie. Dokud je spojka v €innosti a prokluzuje a packa spojky neni
zcela uvolnéna, ARA udrzujte otacky motoru podle dfive nastavenych otacek v aplikaci —
rozjezdové otacky (Launch RPM). Vezméte prosim na védomi, Ze rGzné podminky vyzaduji
rizna nastaveni, napf. povrch/teplota trati, profil pneumatik a smés, teplota vzduchu/vihkost
vSechny maji vliv na trakci.

traction.

- Rozjezdové otacky (Launch RPM):

Nechte motor na volnobéh, zmacknéte spojku a ARA zahaji automaticky rozjezdovy rezim. Modul
nenecha otacky motoru pfesahnout nastavenou hodnotu RPM.

- Maximalni otacky (Maximum RPM):
ARA vypne rozjezdovy rezim po dosazeni této hodnoty otaCek RPM.
- Maximalni rychlost (Maximum speed):

Jakmile motocykl dosahne nastavené hodnoty rychlosti, ARA vypne rozjezdovy rezim.
DoporuCujeme nastavit tuto hodnotu dostateCné vysoko, takZe rozjezdovy rezim se nevypne
nechténé diky prokluzu kola.
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- Doba stabilizace jizdy (Drive stabilization time):

Toto je Casovy usek ktery ma jezdec z uplné zmacknuté spojkové packy do uplného uvolnéni.
Béhem této doby nepfekroli otacky motoru maximalni otacky RPM nastavenou v aplikaci.

- Maximalni €éas pro dosazeni rozjezdu (Launch-max reach time):

Doba po kterou se otacky motoru mohou zdvihnout po stabilizaci jizdy. Teorie nejrychlejSiho
rozjezdu vyzaduje perfektni grip zadniho kola, perfektni vyvazeni rozlozeni hmotnosti motocyklu
a zadné zdvih pfedniho kola. V praxi jdou véci zfidka idealnim zpasobem, zadni kolo prokluzuje,
predni kolo se zdviha ze zemé. UrCity zdvih pfedniho kola maze pfidat trochu trakce, ale od
ur€ité miry zdvihu (cca 23 stupnu) jiz nepfidava zadny grip a Sance preklopeni se zvySuje. PFi
nastavovani maximalniho €asu rozjezdu, zaCnéte s vétSi hodnotou a postupné ji snizujte. BEhem
tohoto ¢asu nesmi vykon motoru vyustit v pfiliSném zdvihnuti pfedniho kola (nad 23 stupiu = cca
vySka pFedniho kola), zatimco rozjezd musi byt bezpecny. Po dosaZeni maximalniho Casu
rozjezdu vypne ARA rozjezdovy rezim a re-aktivuje kontrolu trakce a anti wheelie funkci.

- Maximalni doba rozjezdu (Maximum launch time):
Doba po kterou AR asistent zachova otacky na hodnoté rozjezdovych RPM.
- Cas vychladnuti (Cool down time):

Pfi bézici kontrole rozjezdu se generuje velké mnozstvi tepla, které mohou pFehfat vyfukovy
systém. Pokud je dosaZzeno Maximalni doby rozjezdu (Maximum launch time) neumozni AR
asistent znovu aktivovat funkci rozjezdu po zadanou dobu ¢asu pro vychladnuti.

- Profesionalni rezim (Professional mode):

Pouzivejte pouze na vlastni nebezpeci! ARA bude ignorovat Maximalni dobu rozjezdu pfi aktivaci
tohoto rezimu.

- Drag control:

Tato funkce vyzaduje aby byl aktivni také Profesionalni rezim (Professional mode). Drag control
funkce omezuje vykon motoru jinym zpusobem, ktery muze byt nekompatibilni s nezavodnimi
ECU jednotkami a muze vyustit v zobrazeni chybového Fl kédu na palubni desce.

Jak vidite, ARA nabizi ohromné mnozZstvi moznosti upraveni nastaveni. Pokud nemate moznost
bezpelné otestovat tato nastaveni, doporu€ujeme nasledujici postup:

- Nastavte Rozjezdové otacky (Launch RPM) na poZadovanou hodnotu.

- Nastavte Doba stabilizace jizdy (Drive stabilization time) na 0.

- Nastavte Maximalni ¢as pro dosazeni rozjezdu (Launch-max reach time) na O.
- Aktivujte kontrolu trakce a anti-wheelie funkci.

VySe uvedené nastaveni zajisti bezpeCny a snadny rezim rozjezdu a po plném uvolnéni spojkové
packy zacCne pracovat kontrola trakce a funkce anti-wheelie, zajistujici stabilitu a bezpecCnost.

Upozornéni:
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- ReZim rozjezdu vypne kontrolu trakce a anti-wheelie systém po dobu rozjezdového rezimu!
Rozjezdovy reZzim generuje velké mnozstvi tepla. Pro zabranéni poruchy a poskozeni motocyklu,
stejné jako snizeni emitovani znecisténi, je vychozi doba rozjezdového rezimu 5 sekund.

© Omezovac prajezdu boxy (Pit lane limiter - PIT)
Funkce omezovale prlUjezdu boxy nenecha rychlost motocyklu prekrocit prednastavenou

hodnotu rychlosti. Tuto funkci jsme vytvofili pro zavodni ucely, nebot je dulezita pro zajisténi
povinného rychlostniho limitu pfi prijezdu boxy a servisni uliCkou (pit-lane). Nicméné tato funkce
muUze poslouzit také napfiklad jako skvéla bezpecCnostni funkce pro méné zkusené jezdce. ARA
snizi vykon motoru pro zajisténi pfednastavené rychlosti. Pro komfortni jizdu udrzujte plyn pouze
mirné otevieny, davajici motocyklu a ARA moznost snazSiho snizeni vykonu motocyklu a
rychlosti.

Upozornéni:
- Omezovac prujezdu boxy vypne kontrolu trakce a anti-wheelie systém po dobu aktivace!

- Je dulezité poznamenat, ze v nékterych pfipadech pro zabranéni havarie Ci kolize je potifeba
rychly manévr se zvySenim rychlosti misto brzdéni. Méjte tedy prosim na mysli tento fakt pfi
nastavovani této funkce jako limitu rychlosti motocyklu.

8a. Ruéni nastaveni

Po uspésné instalaci je zapotfebi nastaveni pro zajiSténi nejlepsi funkcionality ARA
modulu. PFi preskoceni ¢i chybném nastaveni mize byt vysledkem chybna funkce,
pripadné plné nefunkéni modul. Bud'te prosim proto peclivi a trpélivi pfi nastavovani ARA
modulu!

© Obecné
- Impulsy na otacku (Pulses per rev):
Pro precizni zobrazeni ota€ek motoru RPM (a jejich vypocet) je tfeba nastavit Ciselnou hodnotu

do ,impulsy na otacku‘ (pulses per rev). Pokud si nejste jisti, ovéfte manual vaSeho motocyklu,
zda dodava zapalovaci systém jeden nebo dva impulsy na otaCku motoru. Na motocyklech
s jednou zapalovaci civkou na valec jsou 2 impulsy na otacku, takze musite nastavit hodnotu na
0,5. V ostatnich pfipadech nastavte hodnotu na 1.

- Jednotka rychlosti (Speed unit):
Vyberte, zda zobrazovana rychlost je v km/h nebo v mph.

- WiFi pripona (WiFi postfix):
Pokud mate vice motocykli vybavenych ARA modulem, doporu€ujeme prejmenovat WiFi sité
modulu pro snazsi rozliseni.

- ARA-ILE pripojeni (ARA-ILE connectivity):
Nabizime plnohodnotny sbér dat a logovaci systém (telemetrii), iLogger easy (iLE) modul, ktery
muze byt pfipojeny k ARA modulu. Po uspéSném pfipojeni se budou sbirat data z ARA senzorl a
posilat do iLogger modulu, ktery ulozi hodnoty pro kazdou jizdu. Data muzete pozdé&ji analyzovat.
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Kanaly které jsou modulem ARA poskytovany jsou: otacky pfedniho/zadniho kola, otacky motoru,
stav spojky a spinace, typ/divod ARA intervence, atd. ARA se nepfipoji k iLogger easy dokud
nedostava signal otaCek RPM. Pfed pfipojenim k iLoggeru pfes ARA aplikaci nejdfive nastartujte.
V okamziku kdy ARA obdrzi signal otaCek RPM, jednotka nebude dostupna az do dalSiho
nastartovani.

- LED svitivost (LED brightness):
Nastavte svitivost signalni LED kontrolky dle pozadavku nebo dle aktualnich svételnych

podminek, nebo ji muzete uplné vypnout. ARA rozsviti LED kontrolku v pfipadé chyby nebo kdyz
byl vypnuty v aplikaci.

© Nastaveni senzoru predniho kola

- Pocet impulsti senzoru (Sensor impulse number):
Pokud je vas motocykl vybaveny tovarnim systémem ABS, musite spocCitat segmenty (vyfezy) na

ABS kotouci. Oznacte si prvni segment fixem a otacejte kolem pfi pocitani segmenti. Pokud
pouzivate dodané kotou¢e ARA-Dxx pro méfeni otacek kola, poCet segmentu je 24.

- Obvod pneumatiky (Tire circumreference) (mm):
Pro precizni vypocet potfebuje aplikace rozméry obou pneumatik v milimetrech. Doporu€ujeme

zdvihnout motocykl na servisni stojan a zméfit obvod pneumatiky pomoci pruzného metru. Pokud
nemate stojan, mizete zkusit alternativni metodu, jen se ujistéte Zze méfeni probéhne precizné.

- Typ senzoru otaceni predniho kola (Speed sensor type):
3W: tfi-vodicovy digitalni senzor, 0-5 V vystupni impulz. (Dodavany senzor s ARA sadou je 3W
senzor).

2W ind.: dvou-vodiCovy induk¢ni senzor (inductive senzor), vétSinou na starSich ABS
motocyklech (do roku 2008)

2W curr.: dvou-vodiCovy proudovy senzor (current sensor). NejCastéjSi typ senzoru, kterym jsou
vybaveny moderni ABS motocykly. Tento typ senzoru vyzaduje kalibraci, je vyzadovano plné
otoCeni kola po zvoleni tohoto typu.

o Nastaveni senzoru zadniho kola

Prvni 3 kroky nastaveni jsou identické s nastavenim senzoru pfedniho kola.

- Typ senzoru zadniho kola (Rear speed sensor):
Vyberte odkud ziskava senzor otaCeni zadniho kola signal: namontovany u zadniho kola nebo
koleCko sekundarniho pfevodu motoru (pfedni fetézoveé kolecko)

- Pocet zubli predniho retézového kolecka:
Pokud senzor zadniho kola ¢te otaceni prfedniho fetézového koleCka, ARA aplikace potfebuje
znat pfesny pocet zubl pfedniho fetézového kolecka.

- Pocet zubl zadniho fetézového kolecka (rozety):
Vypliite pocet zubl zadniho fetézového koleCka (rozety).
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© Nastaveni prepinace

- Polarita spina€e spojky (Clutch switch polarity):
NejbéznéjSi nastaveni je normal, ale nékdy se musi nastavit opak. Zkontrolujte polaritu spinace

spojky zobrazenim na prvni hlavni obrazovce. Pro spravnou funkci se vzdy ujistéte, Ze modul
detekuje vstup spojkového spinaCe spravné — kdyz je spojkova packa stlaCena musi zobrazit
STLACENA' (ENGAGED'), kdyz je spojkova packa uvolnéna ,UVOLNENA‘ (RELEASEDY).
Nastavte volbu ,OPAK' ((REVERSE) v pfipadé Ze zobrazeni je reverzné nez ve skutecnosti. Na
nékterych modelech je spina¢ spojeny se spinaem bocCniho stojanku / signalem neutralu na
palubovce. Pokud nevidite zadné zmény kdyZz zmacnete / uvolnite spojkovou packu, zkuste
sklopit bo¢ni stojanek. Nastaveni spinaCe spojky je vyZzadovano pro funkci kontroly rozjezdu
(Launch control).

- Funkce prepinaée (Switch functionality):
ARA modul je dodavany s externim pfepinatem pro montaz na fiditka. MizZete nakonfigurovat

nasledujici maédy:

a) PIT sepnuti (PIT switch):
V tomto modu prepinac aktivuje / deaktivuje omezovac prijezdu boxem PIT (pit lane
Speed limiter).

b) AW-TC off:
Vtomto mdédu prepinaC aktivuje / deaktivuje funkce kontroly trakce a anti-wheelie.

c¢) AW-TC rain mode switch
Toto je také nazyvano jako rezim ,dést* (rain mode). Muzete nastavit citlivost kontroly
trakce az do urovné 12, ktera je nejvice citliva. Obraceni smyslu spinani muze byt
aktivovano v aplikaci.

Upozornéni:

- Aktualni nastaveni bude funkéni pouze pro aktualni stav motocyklu. Jakmile vyménite né&jaky dil
na vasem motocyklu, ktery ovliviiuje rychlost Ci otacky kola (napfiklad jiné rozméry pneumatik,
jiné fetézoveé kolecCko Ci rozeta), musi byt ARA modul znovu nastaven na spravné nove hodnoty!
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8b. Automatické nastaveni / pravodce (Wizard)

Jak jste mohli vidét v odstavci 8a, spravné nastaveni ARA modulu vyzaduje peclivy a trpélivy
pristup s obCasnymi kroky na ovéfeni nastaveni Ci servisnich Cinnosti (napfiklad zjiSténi poCtu
zubl Fetézového koleCka vyZaduje vétdinou demontaz krytu, nebo montaz predniho kotouce a
senzoru na motocyklech bez ABS, atd.).

Doplnili jsme do aplikace prlvodce nastavenim (Setup Wizzard), pro ushadnéni uzivatelim
nastaveni jejich ARA modulu podle sebe. Pfestoze muze v nékterych pfipadech pridvodce zméfrit
a doplnit pouze pfiblizné hodnoty do aplikace, tyto hodnoty jsou perfektné v korelaci s ostatnimi,
coz znamena Zze ARA modul bude fungovat bez problém (ackoliv hodnoty jsou pouze pfiblizné).

Privodce nastaveni vas provede procesem nastaveni v 6 snadno srozumitelnych krocich.
Uvidite jasny popis a pozadavky kazdého kroku. Ctéte prosim tyto instrukce pozorné&. Pfipravte
se prosim na to, Ze motocykl se béhem procesu nastaveni musi pohybovat.

Upozornéni:

- Neupravujte nastaveni zadné jiné hodnoty nez mod prepinace poté, co jste dokongili privodce
nastavenim. Hodnoty, které budou zadany C¢Ci upraveny manualné nesmi byt michany
s hodnotami uloZzenymi privodcem nastaveni — zvolte bud nastaveni dle odstavce 8a nebo 8b!

- V pribéhu nastavovani privodcem nastaveni nejsou aktivni zadné funkce ARA modulu!
Zajistéte klidnou lokalitu bez provozu a semaforl, napfiklad vétsi parkovaci prostor nebo slepa
ulice ¢i zavodni trat. Minimalizujte moznost jakékoliv kolize v pribéhu nastaveni!

9. ARA aplikace — obecné nastaveni

o Oteviit / Ulozit (Open/Save):

Zde muzete ulozit Ci otevfit vase oblibené nastaveni pro rlizné motocykly / jezdce / traté /
podminky. Kdyz je pfipojeni k modulu aktivni, jsou nastaveni do ARA modulu nahrany okamzité.

© Zabezpeceni (Security):

Muzete si zadat osobni bezpeénostni kdd, takze se nikdo cizi nemze pfipojit k ARA modulu bez
znalosti kdédu. Kéd musi obsahovat 4 Cislice. Pfi pfipojeni z jiného zafizeni musite poprvé zadat
nejdfive bezpecnostni kod. ARA aplikace pak nasledné uloZzi bezpecnostni kéd v novém
zarizeni, takZe jiz nebude pfi pfistim pfipojeni vyzadovano. Kod nenahrazuje heslo WiFi, které je
vzdy ,HealTech®.

Zadavejte kéd, ktery jste schopni si zapamatovat, nebot ani prodejci, distributor i vyrobce
samotny neumi kéd z modulu ziskat. Muzete ale zadat odemykaci zalozni kod (master
password) do jednotky, které mizeme zaslat vlastnikovi jednotky na vyzadani. Pokdu potfebujete
odemykaci zalozni kod k vaSemu ARA modulu, kontaktujte nas prosim na podpora@gipro.cz.

o Jazyk (Language):
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Vyberte z dostupnych jazykl pozadovany jazyk aplikace ARA asistenta.

© Tovarni reset (Factory reset):

Resetovani zafizeni do tovarniho nastaveni! Tato funkce vymaze vSechny uloZena data a
nahradi je vychozimi hodnotami! Pouzijte tuto funkci kdyz prfendavate ARA modul z jednoho
motocyklu do jiného.

© Spojeni (Connection):

V zavislosti na operacni systému vaseho mobilniho zafizeni, muze byt pfipojeni k ARA modulu
bud automatické nebo chranéné heslem. Pokud se zafizeni dozaduje zadani WiFi hesla, zadejte
,HealTech".

© Kontrola senzora a nastaveni (Speed senzor & configuration check):

Dlouhé tapnuti (dotyk) na znacku rychlosti v hlavni obrazovce kdyz je motocykl nastartovany a
bézi na volnobéh, zobrazi malé okno zobrazujici signaly pfedniho a zadniho kola a rozdil

v procentech. Umistéte vas mobil nebo tablet bezpeéné k palubni desce na motocyklu a zkuste
testovaci jizdu. Rozdil mezi pfednim a zadnim senzorem otaceni kole by nemél prekrocit 2%!

Upozornéni:

- Pri testovaci jizdé jedte exrémné opatrné, vyvarujte se testovani v provozu ¢&i s ostatnimi
ucastniky silnicniho provozu! DoporuCujeme testovani provadét vyhradné na uzavienych
plochach jako jsou parkovisté, slepé nepouzivané ulice Ci zavodni okruhy. Jezdéte zasadné
pfiméfenou rychlosti! Tento typ testu nevyZaduje rychlost. 20 km/h je pIné dostate¢na rychlost
pro kontrolu. DoporuCujeme pouzit nahravani obrazovky na mobilnim zafizeni, abyste se mohli
soustfedit pouze na testovaci jizdu a data si preCetly po jizdé bezpecCné.
Vzdy se soustfedte na jizdu a vyvarujte se jakykoliv nebezpecnych situaci ¢i momentld. Kazda
testovaci jizda s sebou nese riziko nehody Ci poskozeni motocyklu nebo mobilniho zafizeni a
vzdy ji provadite na vlastni riziko!
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10. LED statusy / chybové hlasky

© AR asistent modul ma vestavénou dvoubarevnou LED kontrolku (Eervena/zelena)
S nasledujicim vyznamem:

Trvale Cervena Bez signalu otacek motoru RPM

Trvale zelena Signal ota¢ek motoru RPM aktivni

Blikajici zelena Bez signalu ota¢ek motoru RPM, ale aktivni signal rychlosti
Blikajici Cervena Vykon motoru je snizen / vypinani zapalovani

© Externi LED kontrolka (€ervend) s nasledujicim vyznamem:

Trvale Cervena AR asistent je vypnuty

Pomalu blikajici Cervena Mozna chyba — zadny signal rychlosti nebo rozdil mezi ota€enim
pfedniho ¢&i zadniho kola mimo toleranci (mozna ztrata tlaku

pneumatiky!)
Rychle blikajici ¢ervena Vykon motoru je snizen / vypinani zapalovani
Neaktivni Pokud neni zadna chyba nebo je systém neaktivni, je LED vypnuta

Upozornéni:

Vyvinuli jsme AR asistent s primarnim zamérenim na bezpecnost jizdy. Pro zvySeni bezpecnosti
jizdy na motocyklu jak nejvice Ize. Kontrola trakce a anti-wheelie systém mohou zabranit
nehodé&, ale nejsou nahradou za rozumné fizeni pro aktualni podminky za jizdy. Zadny asistent
nemuze zabranit ztraté kontroly / nehodé dusledkem chyby jezdce, nebezpecné jizdy,
nepfimérené rychlosti i neopatrné a riskantni jizdé za danych podminek a provozu.

Vzdy jezdéte s vaSimi limity! Nikdy neprekracujte vase jezdecké schopnosti, volte rychlost a styl
jizdy pfiméFené k podminkam provozu a stavu vozovky. Zadny systém kontroly trakce nezajisti
grip na vSech vozovkach a povrSich (jizda v mokru, blaté, oleji nebo benzinovych skvrnach).
Motocykly jsou jednostopa vozidla, pro které je zasadni trakce a moznost ovladani pfedniho
kola. Vzdy muze nastat situace, ktera vyusti prokluzem predniho kola.

Zajistéte vasemu motocyklu vzdy spravnou péci a udrzZujte jej v dobrém mechanickém stavu,
vCetné pravidelné kontroly pneumatik. NepouZivejte nikdy motocykl, ktery neni v dobrém
technickém a bezpe¢ném stavu. Nepujcujte motocykl nezkuSenym jezdcum. Pfipominame, ze
zavodni jizda vyzaduje vzdycky mnohem vySSi naroky na stav motocyklu a jezdecké schopnosti
fidiCe nez jizda na bézné silnici. To vyZaduje jesté veétSi pozornost na bezpecnost a
doporucujeme fidi€um, aby dukladné zkontrolovat jejich vozidlo pfed pouzitim na okruhu.

V8em jezdcim doporuCujeme, aby byli proaktivni ve svém vzdélavani a zapojili se do
tréninkovych skupin jezdcl. To jsou ty nejlepSi zpUsoby, jak ziskat zkuSenosti ze silnice/traté a
zaroven se ucCit a zdokonalovat ovladani a ovladani motocyklu. Vzdy pouzivejte kvalitni
ochranné pomucky jako je schvalena helma, kozeny oblek, rukavice a boty, chrani¢ zad atd.

Spole¢nost HealTech Electronics Ltd., ani distributofi €i prodejci jejich produktd nenese v
zadném pfipadé odpovédnost pfi nehodé vaseho motocyklu!
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